
                          

 
 
 
 
 

COMMANDE D’AXES 
 

SERVO VARIATEURS et  SERVO MOTEURS 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

   En collaboration avec 
 
 
 
 

 
 
Présentation Jean-Marc Le Jendre 
 
 
 
 
 
 
 
………………………………………………………………………………………………………………………………….. 
 

Commande d’axes  Coupon Réponse à retourner  
  
 

par Fax au 02.51.24.72.98                    par  M ail : pft.vendee@ac-nantes.fr   
 
Ou par courrier à :     P.F.T.    Lycée Kastler   2 9 bd Guitton      85000   La Roche 

 
 
Nom : _______________________Sté : _________________ e-ma il : ___________ 

 
- Participera à la soirée du  11 décembre 2008   � 
 
( Accompagné de : ………………………………………………………………………..) 
 
- Ne participera pas           � 

 

  
 

 

Jeudi 11 décembre 2008 à 18h15  
au Lycée Kastler 
29 bd Guitton 

85000 La Roche sur Yon 
 

 

 



 

… des solutions pour répondre à vos 
besoins d’entraînement. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 

 
 

 
 

 
Pour nous faire parvenir votre réponse, vous pouvez  
 
 
* Insérer ce coupon dans une enveloppe à fenêtre 
 
 
* Faxer ce coupon au 02 51 24 72 98 
 
 
 
 
 
 

 

PLATE-FORME TECHNOLOGIQUE « Automatismes et Composi tes » 
Lycée Alfred Kastler 29 bd Guitton BP 779 8502 La R oche sur Yon  cedex 

G.I.P.    Publication au J.O. du 24/11/2006 n° MENE 0502414V 
Tél. : 02 51 24 73 45      Fax : 02 51 24 72 98     Site : www.pft85.com  Messagerie : pft.vendee@ac-nantes.fr 

 

Au programme… 
 

 
Le 11 décembre 2008 à 18h15  
 
Au Lycée Kastler 
29 bd Guitton   
85000  La Roche  sur Yon  

Plate-Forme Technologique  
 
Jean-Marie Levasseur 
 
Lycée Kastler 
29 bd Guitton 
85000 La Roche sur Yon 

1- Présentation de REXEL et Néoxis 
   
2- Limites des solutions moteurs asynchrones et variateurs de fréquence  
 
3- Avantages des solutions de commande de mouvement : 
  -Dynamique et performance      
  -Modes de contrôle       
  -Simplicité         
Zoom sur réducteur électronique : dosage de composants 
 
4- Evolution des besoins, flexibilité, rapidité, reproductivité…  
  
5- Exemples d’applications      
 
6- Intégration dans l’environnement Unity-Pro      
 
7- Dimensionnement des ensembles Moteurs-Variateurs  
 
8- Questions réponses        


